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Jouent xadenpu iHpopMamiMHUX TexXHOJOTIH  JIBBIBCHKOrO  HAIIOHATBLHOTO
YHIBEPCUTETY MIPUPOJOKOPUCTYBAHHS, KAaHAUAAT TeXHIYHUX HayK. Ctunenaiat Kabinery
MIHICTPIB YKpaiHU IJIs MOJIOJUX HAYKOBIIIB, BUKOHABEI[h, BUKOHABEIIh JIOCIIPKEHb 3a
rpantoM [IpesuaenTa Ykpaiau. ABTop Ta ciBaBTop 40 HayKoBHX cTaTei, 2 MoHOTpadii,
10 maTenTiB YKpaiHW Ha BUHAXOJIU Ta KOPUCHI MOJeii, 15 HaBYaIbHO-METOANMYHHUX
PO3p0o0OK, ydyacHUK MoHa[ 70 MIXKHAPOJHUX HAYKOBO-TEXHIYHUX KOH(EPEHIIIi.

Uurtae xkypcu: «IHTepHer pedeit»y, «Po3yMHH OyauHOK», «MIiKpOKOHTPOJIEpU,
«HucensHi Metogu», «Beb-texnonoriin. Cdepa HayKOBUX IHTEPECIB: TEXHOJIOTI
«Po3ymHMIT OyIMHOK», MIKDOKOHTPOJIEpU Ta MIKPOIPOLIECOPHA TEXHIKA, SIKICTh MTUTHOI
BOJIM T4 METOHU 11 KOHTPOJIO.
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I'any3b 3Hanb: 12 «Ingpopmauiiini mexmnonoziiy
CneuianbHictb: 122 «Komn’romepni naykuy
OcBiTHbo-npodeciiina nporpama «Komn’romepni nayxuy
PiBeHb BUIIOT OCBiTH — nepuiuii (baxkanaspcovKuii)
Kinbkicrs kpeauris — 4 (icnum)
Pik minroroBku, cemectp — 2 pik, 4 cemecmp
KoMmnoHeHT 0CBiTHBOI MporpamMmu: eudipkosuil
MoBa BUKJIAAAHHS: YKPAIHCbKA

Onuc AucoMnIiHu
OcBiTHS KOMIIOHEHTa «MIKpOKOHTPOJIEPH» € BUOIPKOBOIO CKJIAJIOBOIO YaCTUHOIO ITUKITY MPOQeciiHOI
HiATOTOBKU Ui 3100yBadiB OCBITHBO-TIpodeciiinoi nporpamu «KoMr'1oTepHi HayKu» MEpHIoro
(6akanmapchKoro) piBHS BHINOI OCBITH. BUBYEHHS MTUCHMIUIIHK TIepeadadae HasIBHICTh CHCTEMAaTUYHUX
Ta IPYHTOBHHMX 3HaHb 13 CYMDKHUX KypciB, 30kpema 3 «OcHOBU iH(OpMAIiifHUX CHCTeM» Ta
«IIporpamyBaHHs».
Bumoru 110 3HaHb Ta yMiHb BU3HAYAIOTHCS TaTy3€BUMHU CTaHAAPTaAMU BUIIOI OCBITH Y KpaiHH.
IIpenMeToM BHBYEHHSI OCBiTHHOI KOMIOHEHTH «MIKPOKOHTPOJIEPH» € MpOLEeC HaBUaHHS 1
miAroToBky (axiBisg 3a OCBITHBO-TIpodeciiiHo mporpamoro «KoMmm’roTepHi HaykW» MEpHIoro
(Gakamapcbkoro) piBHS BHILOI OCBITH, SIKHH JO3BOJUThH CTyJEHTaAM OTPUMATH TEOPETUYHI 3HAHHA Ta
MPAaKTUYHI HABHYKU POOOTH 31 CKIIAJHUMHU €JIEKTPOHHUMH CUCTEMaMH Ha OCHOBI MIKPOIPOIIECOPIB Ta
MIKPOKOHTPOJIEPIB.
MeTo10 BHUBYEHHS OCBiTHBOI KOMIOHEHTH «MiKPOKOHTPOJIEPH» € OBOJIOIIHHS IPUHIUIIAMU pOOOTH
MIKPOIIPOIIECOPIB, MIKPOKOHTPOJIEPIB Ta MOB’A3aHOT0 MepudepiitHOro 00IaTHaHHS.
OCHOBHUMHU 3aBJaHHSIMH OCBiTHbHOI KOMIIOHEHTH «MIiKpOKOHTpOJIEpH» €: ONaHyBaHHs MPHHLUIIB
poOOTH MIKPOIIPOLIECOPIB Ta MIKPOKOHTPOJEPIB, a TaKOX IX apXiTeKTypi Ta (QYHKIIOHAIbHI
MOJKJIMBOCTi; HaOYTTsI HaBHUKIB pPO3POOKH MPOrpamMHOTO 3a0e3Me4YeHHs I MIKpPOIpPOIECcOpiB Ta
MIKPOKOHTPOJIEPIB 3 BUKOPUCTAHHSAM pI3HUX MOB NPOTrpaMyBaHHS Ta I1HCTPYMEHTIB pPO3pOOKH;
BHUBUEHHS nepudepiiinux npuctpois, Takux sk ALIL L{AIIl, mopTu BBeAECHHS/BUBEACHHS, TaiMepu
TOLIO, JUIS PO3B'I3aHHS PI3HOMAHITHUX 3ajlay; OMAHYBaHHS NPHUHIMUIIIB MPOEKTYBaHHS €JEKTPOHHUX
CHCTEM Ha OCHOBI MIKPOMPOIIECOPIB Ta MIKPOKOHTPOJIEPIB 3 BUKOPUCTAHHSIM Cy4YaCHUX TEXHOJIOTIH Ta
IHCTpYMEHTIB pO3pOOKH; MIATOTOBKA JO POOOTH 31 CKIAJHUMM CHCTeMaMH BOYJOBAaHUX HPUCTPOIB,
TaKMX SIK IPOMUCIIOBI KOHTPOJIEPH, MIKPOKOHTPOJIEPU aBTOMOO1IIbHOI €JIEKTPOHIKH, MIKPOIIPOLIECOPH B
MEIUYHHUX MPUCTPOSIX Ta IHIIMX CHUCTEMaxX; PO3BUTOK HAaBMUOK aHaji3y, MPOEKTYBAaHHS Ta peasi3arii
CHUCTEM Ha OCHOBI MIKpONpPOIIECOPIB Ta MIKPOKOHTPOJEPIB 3 YpaxyBaHHSIM Cy4aCHUX BHUMOT J10
HAJIIHOCTI, IMBUIKOIIT Ta eHeProeeKTUBHOCTI.
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CTpykrypa Kypcy
I'ognan
ay):;:;gg:nx Tema Pe3ysnbTaTn HAaBYaHHS 3aBnaHHsA
(yiek./ J1a6.)

2/0 Tema 1. 3HaTH 0COOJIMBOCTI, BigMinHocrti,| JlabopaTtopHa
Knacudikamis HEepEBary, HEJIOJIIKU Ta chepy pobora,
MIKpPOIIPOIIECOPIB. | BUKOPUCTAHHS MIKPOIIPOIIECOPIB Ta ITMTaHHA

MIKPOKOHTPOJIEPIB. 3HaTu OCHOBHI
PI3HOBUIM  MIKPOKOHTpPOJEpPIB Ta  iX
apXITEKTYypY.

2/4 Tema 2. Bunu 3Hatu  kinacudikamiro Ta  npuHHunu| Jlaboparopna
nam’sTi Ta noOyA0BH TIOCTIMHOI MaM’ATI Mporpam, pobora,
CHHXPOHI3aITis. naMm’sITi TaHUX, CHEProOHE3aIC)KHOI mam’ Tl IIMTaHHA

Ta 30BHIIMIHBOI JOJATKOBOI 1AM’ AITI.

2/4 Tema 3. TakrtoBwmii| 3HaTH TEXHIUHI 3aCOOM KOHTPOJIIO YacoBuX | Jlaboparopna
renepatop. Cucrema| mporecis. Bwmitu BUKOPHUCTOBYBATH pobora,
MepeprBaHb. ¢dbyHkii poboT 3 YacoMm, MPOTrpaMHi ITATaHHA
Taitmepu- NIEpEepUBaHHS, allapaTHi MepepruBaHHS.

JTYWIHHUKH.

214 Tema 4. ®opmaru Ta| 3HaTn npu3HaueHHs ~ Ta  npuHnun| Jlaboparopna
crmocoOM  ajapecariii. | IPaKTUYHOTO  BUKOPHUCTAHHS  PETICTPIB pobora,
Perictpu 3arajbHOrO MIPU3HAYECHHS. Bwmitu R L
MIKpOMpoIecopa. BUKOPUCTOBYBATH  CITy’)KOOB1  pPETICTpHU:

NPOrpaMHUN JIYMIBHUK, PETICTp CTaHy,
perictpu yIpaBIiHHSA, perictp
HAJIaroHKCHHSL.

1/2 Tema 5. CyuacHi 3Hatu cdepy BUKOpHCTaHHS, repeBaru Ta| Jlaboparopna
KOMIMIJISTOPHU Ta HEIOJIKU Pi3HUX MOB nporpamysanHs: Ci, pobora,
OCHOBHi MOBH Assembly, BASIC, Python, Java. NHTAHHA
IIpOrpaMyBaHHs. BmitTn  BHKOpHUCTOBYBaTHM  Pi3HOMAHITHI

xommisstopu  GCC, IAR  Embedded
Workbench, Keil uVision, MPLAB XC,
ARM Compiler, Arduino IDE.

1/2 Tema 6. Metoan 3HaTH MexaHi3Mu 3MeHIeHHs o00'emy| JlabGoparopmna
onrtumizarii MpOrpaMHOro Koxy. BMITH BHKOHYBaTu pobora,
[IPOrpaMHOTO aHaii3 Ta MNpPOQUIIOBAHHS MPOTrPaMHOrO ITATaHHA
3a0e31eyeHHs I KOZy. 3HaTH OCOOJIMBOCTI BUKOPHUCTAHHS
MiKPOKOHTpPOJIEPIiB. | HIBUAKHX aJITOPUTMIB. Bwmitu

ONTHUMI30BYBaTH TPOTPAMHUN KOJ IS
€(EKTUBHOTO BHKOPHCTAHHS amapaTHHX
pecypciB MIKPOKOHTPOJEpA, 3A1MCHIOBATH
OTITUMI3allil0 IEPEPUBAHb.

1/4 Tema 7. Pobora 3| 3matm  npuHmun  pobotm  uu¢po-| Jlaboparopna
IIAII Ta AL aHAJOroOBOrO  IEPETBOPIOBAYa.  3HATHU pobora,

OPUHOMI  poOOTH  aHAIOTO-IH(POBOTO HUTaHHA

nepeTBopoBaya. BMITH BUKOpUCTOBYBATH
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IPOIEC IMUPOTHO-IMITYJIBCHOT MOTYJISIIIS
JUIsL  TeHepalli KOMaHJHHMX CHUTHaTIB
MIKPOKOHTpoOJepa. 3HAaTH  OCOOIMBOCTI
poOOTH 3 MOPTAMU BBEJICHHS/BUBEICHHSI.

1/4 Tewma 8. Ilporpamui | 3HaT (QyHKIIOHAIBHI MOXJIWBOCTI Ta| Jlaboparopna
Ta anaparHi chepy BUKOPHUCTaHHS NepepuBaHb. Bmitu pobora,
IIEpEPUBAHHS. BUKOPUCTOBYBATH NPOTpPaMHI Ta amaparHi [TATaHHS

nepepuBaHHA.  BoJNOITH  TEXHIYHUMHU
3aco0aMu peamizamii nepepuBaHb.
Bomnoaitu MIPOTPaMHUMHU 3aco0aMu
peanizailii nepepuBaHb.

2/4 Tema 9. JIpoToBi BwmiTu BuKOpUCTOBYBaTH TOCIHiIOBHI Ta| Jlaboparopna
iHTepdeiicu napajieiabHi 1HTepdeiic MIKpOKOHTPOJIEpA. pobora,
MiKponponecopiB. | BMmitn peanizoByBath OOMIH JaHUMH ITATaHH

pI3HUX THUITIB 3 BUKOPHUCTAHHIM
CTaHJAapTHUX TMPOTOKOIIIB 3B’A3KY. 3HATH
chepy  BUKOPUCTAaHHA Ta  TEXHIYHI
MOKJIMBOCTI ApoToBUX MpoTokomiB UART,
12C, SPI.

214 Tema 10. 3HaTH poib Oe3npoToBuX iHTepdeiiciB y| Jlaboparopua
be3apoTosi Cy4acHHX TEXHOJIOTISX. Bononitu pobora,
iHTEepdelicn HAaBUKaMHU  BUKOPHUCTAHHS  TEXHOJIOTiH ITMTaHH
mikpormporiecopiB. | Bluetooth ta Wi-Fi mist nHamaromkeHHs

B3a€MO/Ii1 3 MIKPOIIPOIIECOPHOIO TEXHIKOIO.
3natu npuHmMnu  B3aemoxii APl 3
6e31pOTOBUMHU iHTepdeiicamu
MIKPOKOHTPOJIEPIB.
HaB4yajbHUIl KOHTEHT
®opMyBaHHA NPOIPAMHHX KOMIIETEHTHOCTEH
Inpexc B
MaTpHuIi IIporpamMui KOMIOHeHTH

OIIIT

3K 2 31aTHICTh 3aCTOCOBYBATH 3HAHHS Y MPAKTHYHUX CUTYAIIIsX

3K 7 31aTHICTh 0 MOLIYKY, 0OpoOJIeHHS Ta aHasi3y iHhopMallii 3 pi3HUX JIKEpes

3K 9 31aTHICTh IPAIOBAaTH B KOMaH/Ii

CK3 31aTHICTD JI0 JIOT1YHOT'O MUCIIEHHSI, TOOYI0BH JIOT1YHUX BUCHOBKIB, BUKOPHCTAHHS

dbopManbHUX MOB 1 MoOJeNed alropuTMIYHUX OOYHCIIEHb, TPOEKTYBaHHS,
PO3po0IIeHHs i aHalli3y alNrOPUTMIB, OIL[IHIOBAHHS 1X €()eKTHBHOCTI Ta CKJIQJAHOCTI,
PO3B’SI3HOCTI Ta HEPO3B’SI3HOCTI AITOPUTMIYHMX MpoOJIeM Juisl aJeKBAaTHOTO
MO/JICJIFOBAHHS MpeAMETHUX 001acTell 1 CTBOPEHHS MPOrpaMHUX Ta iH(OpMaliifHUX
CHCTEM
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JliTepaTypHi axkepena

Ba3oBa
1. Cook, Simon. Raspberry Pi Cookbook: Software and Hardware Problems and Solutions. O'Reilly
Media, 2014. - 414 c.
2. Upton, Eben, and Gareth Halfacree. Raspberry Pi User Guide. Wiley, 2014. - 312 c.
3. Shtatland, Eugene. AVR Programming: Learning to Write Software for Hardware. Packt Publishing,
2014. - 330 c.
4. Hall, Christopher, and Bill Wong. Practical Electronics for Inventors, Fourth Edition. McGraw-Hill
Education, 2020. - 1072 c.
5. Valvano, Jonathan W. Embedded Systems: Introduction to ARM Cortex-M Microcontrollers, Sixth
Edition. Cengage Learning, 2020. - 962 c.
6. Mazidi, Muhammad Ali, Sarmad Naimi, and Sepehr Naimi. AVR Microcontroller and Embedded
Systems: Using Assembly and C for Arduino. Pearson, 2019. - 848 c.
7. Huang, Louie. Programming the Raspberry Pi, Second Edition: Getting Started with Python.
McGraw-Hill Education, 2016. - 208 c.

Jonomixkna
1. byuma . M. MikponpouecopHi mpuctpoi: Had. moc. / I. M. Byuma. — JIbBiB: BumaBHHITBO
HamionansHoro yHiBepcurery «JIbBiBchbka monitexHikay, 2005. — 306 c.
2. Banzi, Massimo. Getting started with Arduino. O'Reilly Media, 2011. - 176 c.
3. Margolis, Michael. Arduino cookbook. O'Reilly Media, 2011. - 636 c.
4. Monk, Simon. Programming Arduino: Getting Started with Sketches. McGraw-Hill Education,
2016. - 192 c.
5. Blum, Jeremy. Exploring Arduino: Tools and Techniques for Engineering Wizardry. Wiley, 2013. -
384 c.
6. McRoberts, Michael. Beginning Arduino. Apress, 2010. - 448 c.

Indopmauniiini pecypcu B IntepHeri
1. bibnioreyno-iH(oOpMalliiiHI pecypcu— KHMKKOBUM (QoHA, mepioauka Ta (GOHIU Ha eIEeKTPOHHHUX
Hocisix 616mioTexku JIHVYII, nepkaBHUX opraHiB HayKOBO-TEXHIUHOI 1H(OpMaIli, HAayKOBUX, HAYKOBO-
TeXHIYHHUX O010J110TEeK Ta IHIIUX HAyKOBUX 010:110TeK YKpaiHH.
2. OwmtaiiH Kypcwu:
e "Introduction to Embedded Systems Software and Development Environments" Ha Coursera:
https://www.coursera.org/learn/embedded-systems
e "Embedded Systems - Shape The World: Microcontroller Input/Output" Ha edX:
https://www.edx.org/course/embedded-systems-shape-the-world-microcontroller-inputoutput
¢ "Introduction to Microcontrollers" na Udemy: https://www.udemy.com/course/introduction-to-
microcontrollers/
e "Microcontroller Fundamentals and Programming" na Udemy:
https://www.udemy.com/course/microcontroller-fundamentals-and-programming/
e "Microcontroller Programming and Interfacing: Texas Instruments MSP430" na edX:
https://www.edx.org/course/microcontroller-programming-and-interfacing-texas-instruments-msp430
e "Embedded Systems Programming on ARM Cortex-M3/M4 Processor" va Udemy:
https://www.udemy.com/course/embedded-systems-programming-on-arm-cortex-m3m4-processor/
e "Embedded Systems: Robotics, learn by building" ma Udemy:
https://www.udemy.com/course/embedded-systems-robotics-learn-by-building/
3. Youtube-kananu:
e "Electronics Hub": https://www.youtube.com/channel/UCSON5baNIQWJCUrhCEo8WIA
e "The Engineering Projects":
https://www.youtube.com/channel/lUCVhOY1BQEKAORr1G9Xb0aDA



http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%9A%D0%BD%D0%B8%D0%B6%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%B8%D0%B9_%D1%84%D0%BE%D0%BD%D0%B4&action=edit&redlink=1
http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%95%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%BD%D0%B8%D0%B9_%D0%BD%D0%BE%D1%81%D1%96%D0%B9&action=edit&redlink=1
http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%95%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%BD%D0%B8%D0%B9_%D0%BD%D0%BE%D1%81%D1%96%D0%B9&action=edit&redlink=1
https://www.coursera.org/learn/embedded-systems
https://www.edx.org/course/embedded-systems-shape-the-world-microcontroller-inputoutput
https://www.udemy.com/course/introduction-to-microcontrollers/
https://www.udemy.com/course/introduction-to-microcontrollers/
https://www.udemy.com/course/microcontroller-fundamentals-and-programming/
https://www.edx.org/course/microcontroller-programming-and-interfacing-texas-instruments-msp430
https://www.udemy.com/course/embedded-systems-programming-on-arm-cortex-m3m4-processor/
https://www.udemy.com/course/embedded-systems-robotics-learn-by-building/
https://www.youtube.com/channel/UCS0N5baNlQWJCUrhCEo8WlA
https://www.youtube.com/channel/UCVhOY1BQEkA0Rr1G9Xb0aDA
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e "EEVblog": https://www.youtube.com/user/EEVblog
e "The Signal Path": https://www.youtube.com/user/TheSignalPathBlog
e "GreatScott!": https://www.youtube.com/user/greatscottlab
e "Paul McWhorter": https://www.youtube.com/channel/UCfYfKOtzHZTpNFrc_NDKnvw
e "Jeremy Blum": https://www.youtube.com/user/sciguy14

HoniTnka oniHIOBaHHA
IMoaiTuka moxo aeajiaiiniB Ta nepeckaaaanns: PoOoTy, sKi 3MaI0ThCS 13 TOPYIIEHHSM TEPMiHIB 0€3
MOBXHUX MPUYHH, OLIHIOIOTHCS Ha HIDKYY OLIHKY (75% Bia MOKIMBOI MaKCUMaJIbHOT KUIBKOCTI OasiB
3a BUA AisibHOCTI OamiB). IlepeckiaganHs MOAYNIB BiIOYBA€ThCA 32 HAABHOCTI MOBKHUX MPUYHH
(HanpuKIaa, JIKApHIHUAN).
IMoaiTnka om0 akageMiuHoi Jo0pouecHocti: CucyBaHHS IMiJ1 Yac KOHTPOJIBHHUX POOIT 3a00poHEeH]
(B T.4. 13 BUKOPUCTaHHSAM MOOLIBHUX JIeBaiCiB). MOOLIBHI MPUCTPOI JO3BOSETHCS BUKOPHUCTOBYBATH
JIUIIIC T1i]] 9aC OH-JIAMH TECTYBAHHS Ta MiATOTOBKH MPAKTUIHHUX 3aBJIaHb 11 9ac 3aHSITTS.
HoniTuka moao BiaBinyBanus: BinBinyBaHHs 3aHATH € 000B’I3KOBUM KOMITOHEHTOM OIlIHIOBAaHHS. 3a
00’ €KTUBHUX MPUYHH (HAPUKJIIAI, XBOpo0a, MiXKHAPOHE CTA)KyBaHHs1) HABYAHHS MOXKE BiIOyBaTUCH B
OH-JIaiH (opmi 3a MOTO/HKEHHSM 13 BEAYYUM BHUKJIaJaueM Kypcy.

OninoBaHHA
OcTaTo4Ha OIliHKA 332 YETBEPTHI CEMECTpP PO3PAXOBYETHCS HACTYITHUM YWHOM: IMOTOYHHHA KOHTPOIb
omiHtoeTbes B 100 GaniB, Ta CKIIagaeThes 13 1BOX MOyiB 1o 50 6aniB KokeH. B cymy 6ajiB KOKHOTO
MOJTyJIsl BXOJSTH Oalii 32 BUKOHAHHS TabopaTopHuX poOiT (70 6aiiB), MOTOYHY aKTUBHICTh HA 3aHATTSIX
(10 GamiB), pe3ynbTaTH MPOMI)KHOTO YCHOT'O Ta MMUCbMOBOTO onuTyBaHHs (20 6aiB).

IToTouHe TecTyBaHHA Ta caMocTiiiHa poboTa (pazom 100 GaiB)

Cyma

Tl T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 | T10 Icniut 100

5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 50

o Cuiiadycy Tako roTyloThcsl MaTepiajiu HAaBYAJIbHO-METOAUYHOT0 KOMILJIEKCY:

1) HaByanbHuii KOHTEHT (PO3UIMPEHUN TUTaH JEKIi);

2) Tematuka Ta 3MICT IPAKTUYHHUX POOIT;

4) 3aBnaHHs Ui MiACYMKOBOI'O KOHTPOJIIO;

3) EnexktponHi  wmarepianu y  BIpTyalbHOMY  HaBuagpHOMYy  cepenoumii  JIHVII
(https://moodle.Inup.edu.ua/).



https://www.youtube.com/user/EEVblog
https://www.youtube.com/user/TheSignalPathBlog
https://www.youtube.com/user/greatscottlab
https://www.youtube.com/channel/UCfYfK0tzHZTpNFrc_NDKnvw
https://www.youtube.com/user/sciguy14
https://moodle.lnup.edu.ua/

	Міністерство освіти і науки України
	Львівський національний університет природокористування
	Факультет механіки, енергетики та інформаційних технологій
	Кафедра інформаційних технологій
	СИЛАБУС
	НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ
	«МІКРОПРОЦЕСОРИ»
	освітньо-професійна програма «Компёютерні науки»
	спеціальність 122 «Комп’ютерні науки»
	перший (бакалаврський) рівень вищої освіти
	Доцент кафедри інформаційних технологій Львівського національного університету природокористування, кандидат технічних наук. Стипендіат Кабінету міністрів України для молодих науковців, виконавець, виконавець досліджень за грантом Президента України. ...
	Читає курси: «Інтернет речей», «Розумний будинок», «Мікроконтролери», «Чисельні методи», «Веб-технології». Сфера наукових інтересів: технології «Розумний будинок», мікроконтролери та мікропроцесорна техніка, якість питної води та методи її контролю.
	ЛЬВІВ 2023
	Галузь знань: 12 «Інформаційні технології»
	Спеціальність: 122 «Комп’ютерні науки»
	Освітньо-професійна програма «Комп’ютерні науки»
	Рівень вищої освіти – перший (бакалаврський)
	Кількість кредитів – 4 (іспит)
	Рік підготовки, семестр – 2 рік, 4 семестр
	Компонент освітньої програми: вибірковий
	Мова викладання: українська
	Опис дисципліни
	Освітня компонента «Мікроконтролери» є вибірковою складовою частиною циклу професійної підготовки для здобувачів освітньо-професійної програми «Комп’ютерні науки» першого (бакаларського) рівня вищої освіти. Вивчення дисципліни передбачає наявність сис...
	Вимоги до знань та умінь визначаються галузевими стандартами вищої освіти України.
	Предметом вивчення освітньої компоненти «Мікроконтролери» є процес навчання і підготовки фахівця за освітньо-професійною програмою «Комп’ютерні науки» першого (бакаларського) рівня вищої освіти, який дозволить студентам отримати теоретичні знання та п...
	Метою вивчення освітньої компоненти «Мікроконтролери» є оволодіння принципами роботи мікропроцесорів, мікроконтролерів та пов’язаного периферійного обладнання.
	Основними завданнями освітньої компоненти «Мікроконтролери» є: опанування принципів роботи мікропроцесорів та мікроконтролерів, а також їх архітектурі та функціональні можливості; набуття навиків розробки програмного забезпечення для мікропроцесорів т...
	Структура курсу
	Навчальний контент
	Формування програмних компетентностей
	Літературні джерела
	Базова
	Допоміжна
	Інформаційні ресурси в Інтернеті
	Політика оцінювання
	Політика щодо дедлайнів та перескладання: Роботи, які здаються із порушенням термінів без поважних причин, оцінюються на нижчу оцінку (75% від можливої максимальної кількості балів за вид діяльності балів). Перескладання модулів відбувається за наявно...
	Політика щодо академічної доброчесності: Списування під час контрольних робіт заборонені (в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Мобільні пристрої дозволяється використовувати лише під час он-лайн тестування та підготовки практичних завдань під ...
	Політика щодо відвідування: Відвідування занять є обов’язковим компонентом оцінювання. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, міжнародне стажування) навчання може відбуватись в он-лайн формі за погодженням із ведучим викладачем курсу.
	Оцінювання
	Остаточна оцінка за четвертий семестр розраховується наступним чином: поточний контроль оцінюється в 100 балів, та складається із двох модулів по 50 балів кожен. В суму балів кожного модуля входять бали за виконання лабораторних робіт (70 балів), пото...
	До Силабусу також готуються матеріали навчально-методичного комплексу:
	1) Навчальний контент (розширений план лекцій);
	2) Тематика та зміст практичних робіт;
	4) Завдання для підсумкового контролю;
	3) Електронні матеріали у віртуальному навчальному середовищі ЛНУП (https://moodle.lnup.edu.ua/).

