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Рівень вищої освіти – перший (бакалаврський) 

Галузь знань: 15 «Автоматизація та приладобудування» 

Спеціальність: 151 «Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології» 

Освітньо-професійна програма «Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані тех-

нології»  

Кількість кредитів – 8  

Рік підготовки, семестр – 3 рік, 5,6 семестр  

Компонент освітньої програми: обов’язкова  

Мова викладання: українська 

 

Опис дисципліни 

Дисципліна «Теорія автоматичного керування» вивчає виявляє загальні закономірності 

функціонування, що властиві для автоматичних систем різної фізичної природи, і на основі цих 

закономірностей розробляє принципи побудови високоякісних систем керування. При вивченні 

процесів керування в ТАК абстрагуються від фізичних і конструктивних особливостей систем і 

замість реальних систем розглядають їхні адекватні математичні моделі. Теорія автоматичного 

керування вивчає способи керування різноманітними технічними пристроями, технологічними 

процесами і виробництвами. 

Програма дисципліни «Теорія автоматичного керування» відноситься до дисциплін про-

фесійної підготовки та складена відповідно до освітньо-професійної програми «Автоматизація 

та комп’ютерно-інтегровані технології» першого (бакалаврського) рівня вищої освіти. 

Міждисциплінарні зв’язки: освітня компонента «Теорія автоматичного керування» є 

складовою частиною циклу професійної підготовки для здобувачів освітньо-професійної про-

грами Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології» першого (бакалаврського) рівня 

вищої освіти. Вивчення дисципліни передбачає наявність систематичних та ґрунтовних знань із 

суміжних курсів – «Вища математика», «Фізика», «Електротехніка та електропривод». 

Вимоги до знань та умінь визначаються галузевими стандартами вищої освіти України. 

Предметом вивчення освітньої компоненти «Теорія автоматичного керування» є 

вивчення основних положень, теоретичних основ розробки сучасних систем автоматич-

ного керування, принципи, схеми і методи побудови систем керування, їх характерис-

тики. 

Метою вивчення освітньої компоненти «Теорія автоматичного керування» є ви-

вчення загальних принципів будови автоматичних систем керування об’єктами АПК та 

інженерними методами аналізу й синтезу систем автоматичного керування. Принципи 

будови та дослідження систем автоматичного керування у цій дисципліні вивчаються на 

підставі розгляду принципів керування технічних об’єктів. 
Основними завданнями освітньої компоненти «Теорія автоматичного керування» є:  

ознайомити студентів з принципами побудови та функціонування елементів систем кон-

тролю, керування та автоматики електроенергетичних, електротехнічних та електроме-

ханічних комплексів в АПК; навчити формувати структури систем автоматичного керу-

вання, розробляти функціональні і структурні схеми, будувати математичні моделі фун-

кціональних елементів, вирішувати задачі аналізу та синтезу системи, експерименталь-

ного дослідження функціональних властивостей систем.  
 

 

 

 

 

 

https://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%90%D0%B2%D1%82%D0%BE%D0%BC%D0%B0%D1%82%D0%B8%D1%87%D0%BD%D0%B0_%D1%81%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0&action=edit&redlink=1
https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%A1%D0%B8%D1%81%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0_%D0%BA%D0%B5%D1%80%D1%83%D0%B2%D0%B0%D0%BD%D0%BD%D1%8F
https://uk.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%B0%D1%82%D0%B5%D0%BC%D0%B0%D1%82%D0%B8%D1%87%D0%BD%D0%B0_%D0%BC%D0%BE%D0%B4%D0%B5%D0%BB%D1%8C
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Структура курсу  

Години ауди-

торних за-

нять 

(лек./ лаб.-

практ.)  

Тема  Результати навчання  Завдання  

4/4  Тема 1. Загальні 

відомості про сис-

теми автоматич-

ного керування  

Розуміти суть систем автоматичного керування 

та їх елементів. Знати принципи автоматичного 

керування. Знати види систем автоматичного 

керування. Розуміти  суть зворотних зв'язків в 

системах автоматичного регулювання.   

Питання, 

практична 

робота  

4/6  Тема 2. Основні 

завдання та власти-

вості теорії  авто-

матичного керу-

вання 

Розуміти про статику та динаміку систем авто-

матичного регулювання, умови статичної 

рівноваги і статичні характеристики ланок. 

Вміти розраховувати статичну похибку, 

коефіцієнт передачі (підсилення), коефіцієнт 

самовирівнювання та його вплив на характер 

перехідних процесів. Володіти формами запису 

рівнянь статики та динаміки. 

Питання, 

практична 

робота  

4/10  Тема 3. Математи-

чний опис лінійних 

неперервних сис-

тем автоматичного 

керування 

Знати типові елементи (ланки) систем автома-

тичного керування. Вміти розраховувати пере-

даточні функції та частотні характеристики ти-

пових ланок. Вміти складати рівняння ди-

наміки, розраховувати передаточні функції і 

амплітудно-фазові частотні характеристики 

груп ланок при різному їх з'єднанні, логариф-

мічні частотні характеристики, рівняння, пере-

даточні функції та частотні характеристики си-

стем автоматичного керування, рівняння і пе-

редаточні функції автоматичних слідкувальних 

(програмних) систем.  

Питання, 

практична 

робота  

2/8  Тема 4. Стійкість  

лінійних неперерв-

них систем автома-

тичного керування 

Розуміти суть стійкості САК, стійкість за Ля-

пуновим. Знати алгебричні критерії стійкості, 

частотні критерії стійкості, критерій Михайло-

ва, критерій стійкості Найквіста, критерій Най-

квіста у логарифмічній формі. Вміти досліджу-

вати і аналізувати стійкісті за коренями харак-

теристичного рівняння, за допомогою побудови 

зон стійкості (метод і)-розбиття), досліджувати 

стійкість систем із запізненням.  

Питання, 

практична 

робота  

2/4 Тема 5. Якість лі-

нійних неперерв-

них систем автома-

тичного керування 

та методи їх оцінки 

Знати наближені методи оцінки якості. Вміти 

досліджувати якість на основі рівняння незбу-

рених коливань. 

Питання, 

практична 

робота  
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2/4 Тема 6. Підвищен-

ня якості та синтез 

лінійних систем 

автоматичного ре-

гулювання 

Знати види помилок в САР, типові режими ро-

боти і знаходження помилок САР, основні 

шляхи підвищення точності керування, зами-

кання системи, типові закони регулювання. Ро-

зуміти точність САР в усталених динамічних 

режимах, підвищення точності САР на основі 

принципу інваріантності, підвищення якості в 

комбінованих САР і системах зі змінною стру-

ктурою, використання неодиничних зворотних 

зв'язків і масштабування, способи підвищення 

запасу стійкості, послідовну корекцію з підпо-

рядкованим регулюванням координат, модаль-

не керування, керованість і спостережуваність.  

Вміти синтезувати коректувальні пристрої ме-

тодом ЛАХ.  

Питання, 

практична 

робота  

2/4  Тема 7. Випадкові 

процеси в системах 

автоматичного ке-

рування 

Знати випадкові процеси, характеристики ста-

ціонарних випадкових процесів, спектральну 

щільність стаціонарних випадкових процесів, 

проходження стаціонарного випадкового сиг-

налу через лінійну САК. Вміти розраховувати 

точність САК за середньоквадратичною похиб-

кою, синтезувати лінійні САК за мінімумом 

середиьоквадратичної похибки.  

Питання, 

практична 

робота  

2/4 Тема 8. Нелінійні 

системи автомати-

чного керування  

Знати типові нелінійності, математичні моделі 

нелінійних систем, стійкість та особливості ди-

наміки нелінійних систем. Вміти досліджувати 

нелінійні систем методом фазової площини, 

методом Ляпунова, абсолютну стійкість  за 

критерієм В.-М. Попова, метод точкового пере-

творення, метод гармонічної лінеаризації, до-

сліджувати автоколивання методом гармоніч-

ної лінеаризації.  

Питання, 

практична 

робота  

2/4 Тема 9. Оцінка яко-

сті, кореляція і си-

нтез систем авто-

матичного керу-

вання 

Володіти знаннями щодо оцінки якості нелі-

нійних САК. Знати методи синтезу коректу-

вальних пристроїв у нелінійних системах. Вмі-

ти синтезувати лінійні коректувальні пристрої 

у нелінійних системах методом ЛАХ. корегува-

ти релейні системи за рахунок утворення ковз-

них режимів, нелінійні коректувальні ланки за 

допомогою компенсації впливу нелінійностей. 

Питання, 

практична 

робота  

2/4 Тема 10. Дискретні 

системи автомати-

чного керування.  

Знати суть дискретних систем, їх класифікацію, 

класифікацію імпульсних САК за видами мо-

дуляції. Володіти знаннями математичного 

опису імпульсного елемента систем з АІМ, ма-

тематичного апарату для дослідження імпульс-

них САК. Вміти розраховувати передаточна 

Питання, 

практична 

робота  
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функція розімкнутої імпульсної та замкнутої 

імпульсної системи, частотні характеристики 

імпульсних систем, стійкість та якість імпульс-

них систем, проводити корекцію імпульсних 

систем, синтезувати цифрові коректувальні 

пристрої методом ЛАХ.  

2/4  Тема 11. Оптима-

льні  системи авто-

матичного керу-

вання. 

Володіти знаннями щодо методів класичного 

варіаційного числення, принципу максимуму, 

теореми про п інтервалів, динамічного програ-

мування, аналітичного конструювання опти-

мальних регуляторів. Вміти застосовувати ме-

тод динамічного програмування для синтезу 

дискретних (цифрових) регуляторів.  

Питання, 

практична 

робота  

2/4 Тема 12. Адаптивні 

системи автомати-

чного керування.  

Знати системи екстремального керування, ди-

наміку екстремальних систем, ідентифікацію 

об'єктів керування, принципи побудови безпо-

шукових адаптивних систем, адаптивні спосте-

рігачі, адаптивні системи з еталонною мо-

деллю.   

Питання, 

практична 

робота  

 

Навчальний контент 

 

Формування програмних компетентностей 

 

Індекс в ма-

триці ОПП 
Програмні компоненти 

ІНТ Здатність розв’язувати складні спеціалізовані задачі та практичні проблеми що 

характеризуються комплексністю та невизначеністю умов, під час професійної 

діяльності у галузі автоматизації та приладобудування, або у процесі навчання, 

що передбачає застосування теорій, методів і програмно-технічних засобів роз-

робки, супроводу та експлуатації інтелектуальних комп’ютерних систем в АПК 

та інших галузях економіки країни. 

ЗК1. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях. 

ЗК4. Навички використання інформаційних і комунікаційних технологій. 

ФK1. Здатність застосовувати знання математики, в обсязі, необхідному для викорис-

тання математичних методів для аналізу і синтезу систем автоматизації. 

ФK3. Здатність виконувати аналіз об’єктів автоматизації на основі знань про проце-

си, що в них відбуваються та застосовувати методи теорії автоматичного керу-

вання для дослідження, аналізу та синтезу систем автоматичного керування. 

ФK9. Здатність вільно користуватись сучасними комп’ютерними та інформаційними 

технологіями для вирішення професійних завдань, програмувати та використо-

вувати прикладні та спеціалізовані комп’ютерно-інтегровані середовища для 

вирішення задач автоматизації. 

ПРН5. Вміти застосовувати методи теорії автоматичного керування для дослідження, 

аналізу та синтезу систем автоматичного керування. 

ПРН12. Вміти використовувати різноманітне спеціалізоване програмне забезпечення 

для розв’язування типових інженерних задач у галузі автоматизації, зокрема, 

математичного моделювання, автоматизованого проектування, керування база-

ми даних, методів комп’ютерної графіки. 
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 Інформаційні ресурси в Інтернеті 

1. http://www.google.com.ua - пошуковий сайт.  

2. http://www.meta.ua - пошуковий сайт.  

3. http://www.nbuv.gov.ua/ - національна бібліотека України імені В.І. Вернадського, Київ.  
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Політика оцінювання 

Політика щодо дедлайнів та перескладання: Роботи, які здаються із порушенням тер-

мінів без поважних причин, оцінюються на нижчу оцінку (75% від можливої максимальної кі-

лькості балів за вид діяльності балів). Перескладання модулів відбувається за наявності поваж-

них причин (наприклад, лікарняний).  

Політика щодо академічної доброчесності: Списування під час контрольних робіт забо-

ронені (в т.ч. із використанням мобільних девайсів). Мобільні пристрої дозволяється викорис-

товувати лише під час он-лайн тестування та підготовки практичних завдань під час заняття.  

Політика щодо відвідування: Відвідування занять є обов’язковим компонентом оціню-

вання. За об’єктивних причин (наприклад, хвороба, працевлаштування, міжнародне стажуван-

ня) навчання може відбуватись в он-лайн формі за погодженням із ведучим викладачем курсу.  

 

Оцінювання 

Остаточна оцінка за кожен семестр розраховується наступним чином: поточний контроль 

оцінюється в 50 балів, та складається із двох модулів по 25 балів кожен. В суму балів кожного 

модуля входять бали за підготовку, виконання та захист лабораторних і практичних робіт та 1 

бал як усна компонента здачі модуля (співбесіда із лектором). 

 

http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%9A%D0%BD%D0%B8%D0%B6%D0%BA%D0%BE%D0%B2%D0%B8%D0%B9_%D1%84%D0%BE%D0%BD%D0%B4&action=edit&redlink=1
http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%95%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%BD%D0%B8%D0%B9_%D0%BD%D0%BE%D1%81%D1%96%D0%B9&action=edit&redlink=1
http://uk.wikipedia.org/w/index.php?title=%D0%95%D0%BB%D0%B5%D0%BA%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BD%D0%BD%D0%B8%D0%B9_%D0%BD%D0%BE%D1%81%D1%96%D0%B9&action=edit&redlink=1
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Поточне тестування та самостійна робота 

(разом 50 балів) 
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5 семестр 

Модуль 1 (25 балів) Модуль 2 (25 балів) іспит  

Л1-Л3, П1-П3 СП Л3-Л4, П3-П4 СП   

6 х 4 =24 1 4 х 6 =24 1 50 100 

6 семестр 

Модуль 1 (25 балів) Модуль 2 (25 балів)  іспит  

Л5-Л8, П5-П8 СП Л8-Л12, П8-П12 СП   

8 х 3 =24 1 8 х 3 =24 1 50 100 

 

Л1, Л2 ... Л12 – лабораторні роботи; П1, П2 ... П12 – практичні роботи; СП – співбесіда. 

 

До Силабусу також готуються матеріали навчально-методичного комплексу: 

1) Навчальний контент (розширений план лекцій) 

2) Тематика та зміст практичних робіт  

3) Завдання для підсумкової роботи, питання на іспит  

4) Електронне навчання у системі MODLE. 

 


